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POLECENIA DOTYCZACE KWESTII
BEZPIECZENSTWA

Przed przystapieniem do montazu nalezy uwaznie przeczyta¢ ponizsze punkty

oraz dotrzymywac ich w trakcie procesu montazu.

Montaz napedu do bram przemystowych powinien by¢ zlecony wykwalifikowanym
monterom, posiadajagcym odpowiednie umiejetnosci w zakresie montazu napgedow do
bram.

Montaz napedu oraz podtaczenie instalacji elektrycznej powinno odbywac si¢
zgodnie z obowigzujgcymi normami.

Przed montazem napedu nalezy sprawdzi¢, czy brama jest doktadnie wywazona oraz
czy brama ma sprezyny rownowagi. W przeciwnym przypadku moze doj$¢ do awarii
napedu.

Brama powinna porusza¢ si¢ ptynnie, bez oporu w catym zakresie ruchu.

Zaleca si¢ aby jednostka sterujaca zostata zamontowana na $cianie lub kolumnie na
wysokosci ok. 1,4 metra, zeby mie¢ mozliwos¢ obserwowac za praca napedu.
Zakazano uzywac pilota w sytuacji, gdy brama nie jest w polu zasiegu.

Przed wykonywaniem czynnosci zwigzane z obstuga, naprawa, konserwacja lub
przemieszczenie napedu nalezy sprawdzi¢ czy zostato odtaczone zasilanie oraz czy
zostata zablokowana brama, unikna¢ jest zamknigcia pod wptywem masy wtasne;.
Podczas zamykania lub otwierania bramy zakazano przemieszcza¢ si¢ pod bramag
pojazdom oraz ludziom.

Pod czas pracy napedu zakazano uzywac tancucha do recznego podnoszenia bramy.
W celach bezpieczenstwa nalezy wykonywac¢ okresowy przeglad oraz czynno$ci

konserwacyjne.



PARAMETRY TECHNICZNE

Parametry techniczne INDUS 70 DC INDUS 100 DC
Zasilanie 230V AC /50 Hz

Moc 600 W 800 W
Moment obrotowy 70 Nm 100 Nm
Zakres predkosci wyjsciowej 10-50 obr/min 10-40 obr/min
Maksymalne pole powierzchni bramy 30 m? 40 m?
Smarowanie Miska olejowa

Poziom hatasu <55dB

Srednica watu wyjsciowego 25.4 mm

Evd}zjjlzi}i/(r::égz liczba obrotéw watu 19 obrotéw

Zakres temperatur pracy -20°C —+50°C

Stopien ochrony IP 44

Wymiary 337x135x218 mm

Waga 12 kg 13,5 kg

WYMIARY I SKEADOWE NAPEDU
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Rys. 1. Wymiary napedu INDUS DC




Rys. 2. Skladowe napedu

Przekladnia;

Encoder;

Zaciski;

Plastikowy korpus;

Silnik;

Przewdd przetacznika bezpieczefstwa;
Przektadnia tancuchowa;

F.ancuch
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Przetacznik sterowania.
INSTRUKCJA MONTAZU NAPEDU

Naped gtownie jest wykorzystywany do montazu na segmentowych bramach
przemystowych. Istnieje dwie mozliwosci montazu napedu: za posrednictwem watu lub
za posrednictwem fancucha. Domyslnie jest on skonfigurowany do napgdzania poprzez
wal. Jezeli uzytkownik ma zamiar wybra¢ opcj¢ z tahcuchem, to musi dodatkowo

dobra¢ odpowiednig kombinacjg¢ tancucha oraz kot zebatych.



Rys. 3. Napedzanie walem Rys. 4. Napedzanie lancuchem

1. Kotek rozporowy; 1. Koto zebate napedzane;
2. Uchwyt mocujacy; 2. Wat bramy;

3. Sruba mocujaca; 3. Lancuch;

4. Silnik; 4. Uchwyt mocujacy;

5. Klin; 5. Koto zgbate napedowe;
6. Wat bramy; 6. Wat napedowy;

7. Tuleja mocujaca. 7. Silnik

Po montazu bramy wyregulowa¢ napigcie spre¢zyn skretnych, zamykanie oraz
otwieranie bramy w sposob reczny powinno przebiega¢ ptynnie i bez szarpnigc.

Dodatkowo nalezy zwrdci¢ uwage na kierunek obrotu sprezyn.

Rys. 5. Sprawdzenie poprawnosci otwierania oraz zamykania



Biorac pod uwage wymiary napedu, nalezy wybra¢ miejsce montazu napedu na
$cianie. Przylozy¢ uchwyt mocujacy i wywierci¢ w $cianie otwory dla niego. Potem

przymocowac uchwyt do $ciany.

Rys. 6. Montaz do $ciany

Dalej nalezy wlozy¢ tuleje mocujacg oraz nasadzi¢ na nig naped. Przykrecic

naped do uchwytu za pomoca czterech Srub.

Rys.7. Mocowanie napedu do uchwytu

Najpierw nalezy pociagnac raczke A w dot w celu zasprzeglenia przektadni. Dalej
za pomocg tancucha ustawic¢ silnik w takim potozeniu aby mozna byto swobodnie

wsung¢ klin we wpust pomi¢dzy watem a silnikiem



Rys. 8. Sterowanie przelacznikami sprzegla

Wsung¢ klin pomiedzy wat a tuleje silnika. Dalej nasunaé¢ na wat pier§cien

mocujacy i zacisngé go na wale.

Rys. 9. Montaz klina i pierscienia

INSTALACJA ELEKTRYCZNA SILNIKA

Po $ciggnieciu obudowy podtaczy¢ silnik z jednostka sterujaca za posrednictwem

przewodow dotaczonych do opakowania wedtug schematu przedstawionego na Rys. 10
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Rys. 9. Schamet podlaczenia przewodéw do silnika

1 —encoder;

2 — przewdd encodera;

3 — zaciski dla podtaczen;

4 — przewod wytacznika zabezpieczajacego;

6 — przewdd do podtaczenia silnika: U — niebeski, V — brazowy, W — czarny,
uziemienie — zo6lto-zielony;

6 — przewody do podtaczenia encodera: GND — czarny, HC — pomaranczowy,
HB — fioletowy, HA — niebieski, 5V — czerwony.

7 — przetacznik bezpieczenstwa.

OTWIERANIE MANUALNE

W razie potrzeby otwieranie oraz zamykanie bramy moze odbywac si¢ za pomoca
fancucha.

Przed uzyciem tancucha nalezy do konca pociggna¢ za czerwong raczke A aby
zostal zasprzeglony mechanizm tancucha z mechanizmem silnika. Przetacznik
bezpieczenstwa odlaczy zasilanie. Po wykonaniu danej czynnos$ci mozna w bezpieczny

sposob otwiera¢ brame za pomocg tancucha.
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Lancuch nalezy ciggna¢ rownomiernie i bez szarpni¢¢ w celu uniknigcia
uszkodzenia mechanizmu tancucha.

W celu przywrocenia do sterowania automatycznego nalezy catkowicie pociggnad
zielong raczke B. Spowoduje to przetgczenie wylgcznika zabezpieczajagcego. Naped
powr6ci do normalnej pracy elektrycznej. Jezeli tancuch do recznego otwierania nie jest

uzywany zalecane jest jego przymocowanie do $ciany.

Uwaga:

1. Jezeli po uzyciu tancucha na wyswietlaczu widnieje komunikat, ze napegd
pracuje w trybie manualnym, jednoczesnie nie moze by¢ sterowany
elektrycznie, to aby przywrocit do pracy w trybie elektrycznym nalezy
pociagnac zielong raczke B.

2. Sterowanie za posrednictwem tancucha, czyli w trybie manualnym powinno
by¢ uzywane tylko w szczegdlnych przypadkach, takich jak brak lub awaria
zasilania. Lancuch nie moze by¢ stosowany do pracy regularne;.

3. Co miesigc nalezy sprawdzaé czy procesy otwierania i zamykania przebiegaja
poprawnie, czy brama jest wywazona, czy potozenia krancowe sg doktadnie
ustawione. W przypadku jakichkolwiek niezgodnos$ci nalezy dokonaé

odpowiednich regulacji.
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PODLACZENIE ZASILANIA DO JEDNOSTKI

STERUJACEJ

PARAMETRY TECHNICZNE JEDNOSTKI STERUJA

Model SERVO 1.0 SERVO 1.1
Zasilanie AC230V£10% AC230V£10%
Moc 500W 1000W

Ustawianie zakresu ruchu

Menu ekranowe

Ustawianie parametrow

Menu ekranowe

Stan operacyjny

Menu ekranowe

Informacja o awarii

Menu ekranowe

Tryb pracy Wybdér w menu (r¢czne, automatyczne, krokowe)
Poiqczepw pomie¢dzy §1ln1klem Szybko-ztaczki
a jednostka sterujaca

Interfejs zabezpieczen

Lampa sygnalizacyjna, fotokomorki, radar, petla
indukcyjna, ci$nieniowa poduszka zabezpieczajaca

Typ interfejsu zabezpieczen

Wybdr w menu

Wyjscie sygnatu przekaznika 1

Wyjscie sygnatu przekaznika 2

Wybor wyjsécia w menu;
Sygnalizacja
Pozycja otwarta
Pozycja zamknigta
W ruchu
Problem
Pozycja nie otwarta
Pozycja nie zamknigta

Komunikat o bledach

W menu opisano 13 btedow systemowych

Sterowanie zdalne

Nadajnik i odbiornik do sterowania zdalnego

Temperatura pracy -20°C —+50 °C
Waga opakowania 2,5 kg
Wymiary opakowania 395x270x185 mm

12
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Rys. 10. Schemat podlaczenia zasilania, silnika oraz wylacznika krancowego jednostki sterujacej

1 — przewdd przetacznika trybu pracy (r¢czny/automatyczny);
2 — przew6d encodera;
3 — przewdd hall

4 — przewdd silnika
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PODLACZENIE CENTRALI STERUJACEJ

PRZEWOD WYtACZNIKA
BEZPIECZENSTWA

Rys. 11. Schemat podlaczenia centrali sterujacej

1 — przewdd przetacznika trybow sterowania (reczny/automatyczny);
2 — przew6d encodera;

3 — przewdd hall line;

4 — przewod silnika

5 — przewdd zasilania

OBSLUGA INTERFEJSU
Gora
Ekran [ |
r {r o
Industrial Door ©0% Stop
WIDE; AUTD
STATUS: OFENING
Pozycje |Set| [Err| Pord Modd {O) o
krancowe Dot
OO00O @ o
/ ’ Kontrolka
Komunikaty o btgdach Ustawienie parametrow Wybbr trybu pracy
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Wysokos¢

otwarcia bramy

Industrial Door 90%

Tryb operacji
AUTO

OPENING

Status

E |EH| |Parm| ‘M_ operacii

19 ustawien

Pozycje
) MODE;
krancowe
STATUS:
13 kodow

mozliwych awarii

3 tryby pracy

parametroOw pracy

USTAWIENIE POZYCJI KRANCOWYCH

Industrial Door % |

MODE:« AUTO
STATUS: UK

'Set| |Err| [Parm [Mode

§000

Reset Limit? ‘ ‘

Lok ]

O |2

& OO

0K
!

Aby zaprogramowacé
ustawienia krancowe

wcisnaé¢ SET

Zatwierdzi¢ w celu
ustawienia pozycji

krancowych

Jezeli pozycje krancowe
sg ustawione wybrac

,»ESC”

15



Press OPEN-Key . , .
Dirction % Woeisngé przycisk
Correct? ,,GORA”. Jezeli brama

Yes No podnosi sig¢, wybraé

»YES”, w przeciwnym

© © © @ razie wybra¢ ,,NO”,
!

wtedy system zmieni

kierunek ruchu

Open Limit
P: 15608 @ o
%‘) Przyciskiem
W Esc ,,LGORA”, ustawié
pozycje kranhcowa

© © © © bramy i zatwierdzié
!

Analogicznie
Close Limit przyciskiem ,,DOL”

P: 4768 - .
ustawiC pozycje

bramy i zatwierdzi¢
0K Esc @1

0000

Pozycje krancowe bramy
Setting OK! . .
zostaty zapisane. Przycisk

,,ESC” wraca do menu

1
IEI | gtownego

OO0 &
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WYBOR TRYBOW PRACY

—, o — - )
@ &:j} ij @ calym zakresie.
3. INCHING - trzymanie przycis-

Industrial Door 100%

MODE- AUTO 1. AUTO - steruje bramg w catym
STATUS: OK zakresie. Zalacza funkcje

'Set | Err :Parﬂg Mode | autozamykania

2. MANUAL - steruje brama w

kéw powoduje ruch bramy.

Zwolnienie przyciskow

zatrzymuje brame

USTAWIENIE PARAMETROW PRACY

1.
- 2,
3.
4.

*
I
N

Language
Parameter
System Locked
Default

b [k [Esel

O

0®O

Np. Parametr Zakres wartosci UstaW|’e nia
domysine
1. Predkos¢ otwierania 10% — 100% 40%
2. Predkos¢ zamykania 10% — 100% 30%
3. Zakres migkkiego startu 15-100 30
4. | Zakres migkkiego zatrzymania 15-100 25
5. Czas na autozamykanie 01205 (0~ funkcja 3s
wylaczona)
6. Czas przys$pieszenia 2-20s 2s
7. Bezwladno$¢ napedu 20 — 600 impulsow 20 impulsow
8. Martwa strefa listwy 0— 100 impulséw | 20 impulsow

krawedziowej

17




Opodznienie komunikacji

02-2s

0.2s

10.

Predkos¢ ruchu w trybie INCH

10% - 100%

10%

11.

Otwieranie w trybie MANUAL

Ciagle lub trzymanie

Ciagle

12.

Zamykanie w trybie MANUAL

Ciagle lub trzymanie

Ciagle

13.

Wyjscia przekaznikow

Ustawienie wyjscia 1

Zamknigete

Wyjscie awarii

Wyjscie operacyjne

Otwarcie w pozycji
wyjsciowej

Zamykanie W pozycji
wyjsciowej

Wyjscie pozycji
krancowej nie otwartej

Wyjscie pozycji
krancowej nie zamknietej

Ustawienie wyj$cia 2

Zamknigte

Wyjscie awarii

Wyjscie operacyjne

Otwarcie w pozycji
wyjsciowej

Zamykanie w pozycji
wyjsciowej

Wyjscie pozycji
krancowej nie otwartej

Wyjscie pozycji
krafcowej nie zamknigetej

14.

Czesciowe otwarcie

0 —100%

50%

15.

Podswietlenie

Ciagle pod$wietlenie

Wygasanie po 60 s

16.

Ustawienia fotokomorek

NO

NC

17.

Ustawienia detektora petli
indukcyjnej

NO

NC

18.

Ustawienia listwy krawedziowe;j

NO

NC

19.

Ustawienia pilota

Tryb trzech przyciskow

Tryb jednego przycisku

18




USTAWIENIE OCHRONY SYSTEMU

Dana centrala daje mozliwo$¢ ograniczenia liczby cykli otwarcia bramy za
posrednictwem specjalnego kodu. Po osiggnigciu danej liczby naped zostanie

zablokowany. Odblokowa¢ go mozna poprzez wprowadzenie ustawionego hasta.

1, Language
2. Parameter

m 3. System Locked
4, Default

(4[4 ] (o] [Bsel

00GO

Password

0 0 0 0
Hasto domyslne —,,0000”

|| = |OK| |Esc

00 ®O

Ustawienie limitu cykli

m 1. Working Cycle 1, Working Cycle
2. User Password = 2. User Password
112 112

4 b ] oK [Ese] |

IJ_ lﬁ 'Esc|

0O0®O 0O0®O
]

!

—
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Woprowadzenie limitu cykli Ustawienie nowego hasta

Fork Cycle New Password
Gon0o
A X1000
OK | |Esc +| [=]| [ ok| |Esc]|

O0&O O0OO&®O
PODLACZENIE URZADZEN ZEWNETRZNYCH

PODEACZENIE PRZYCISKU NASCIENNEGO

Podtaczy¢ do wejs¢ ,,OSC” 1,,COM”. Nacisna¢ na przycisk, brama zacznie

poruszac si¢ w trybie ,,otwieranie-zatrzymanie-zamykanie-zatrzymanie”.

== EE= S === - =
Tryb jednego SESES=EEEZS288EE2EsSE
przycisku - - S S - W . SO T S S - -
OO0V O

Przycisk nascienny

PODEACZENIE CZESCIOWEGO OTWARCIA BRAMY

Podtaczy¢ do wejsé ,,PART” i,,COM”. Wysoko$¢ czgsciowego otwarcia jest
ustawiana w menu ustawienie parametrow pod nr 14.

W trybie ,,AUTO-MODE” przycisk nascienny lub detektor petli indukcyjne;j
podnosi brame do ustalonej wysokosci, a nastgpnie zamyka po uptywie czasu

autozamykania.

20



W trybie , MANUAL” przycisk nascienny lub detektor p¢tli podnosi brame do

ustalonej wysokosci. Aby zamknaé brame nalezy uzyé przycisku ,,DOL” na centrali.

o WL e I - — I — I U — R - T — |
R ES &4 [ R S TSI T -

Tryb otwarcia
Ao o & © 6 666666 o6

czgéciowego

SO0V

NSNS
|

Przycisk nascienny, detektor

—H7 P PART

petli indukcyjnej

DRZWI SERWISOWE

Jezeli brama sktada si¢ z drzwi zaleca si¢ podtaczy¢ czujnik otwarcia drzwi.
Dzigki jemu brama nie zostanie otwarta przy otwartych drzwiach. Podtacza¢ go nalezy

do wejs¢ ,,COM” i ,,DIND”

_ L = === = - T ]
[ =T = W - L - — - -
o_n_n [ I . R . S . B . R . TR . N .

WIS

—2) b COM
@
%
@
—2 b DIND

Czujnik otwarcia drzwi

PODEACZENIE FOTOKOMOREK

Na poczatku nalezy upewnic sie¢, ze wybrane fotokomorki pracuja w trybie NO.
W przeciwnym razie nalezy zmieni¢ ustawienia parametru nr 16 w ustawieniach
parametréw. Podtaczenie odbywa si¢ za pomocg wejs¢ ,,24V” (zasilanie), ,,COM”

(wejscie wspolne) 1 ,,IR” (NO lub NC).

o Y
s (5C
P PART
P DIND

=2 P COM

(=]
—
o

P

» EDGE
P STOP
> DOWN

@ PP

& P COM
& P LOOP
@ p My
& P COM

SO
1

SO

|

Fotokomorki
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DETEKTOR PETLI INDUKCYJNEJ

Na poczatku nalezy upewnic sie¢, ze wybrany detektor pracuje w trybie NO. W
przeciwnym razie nalezy zmieni¢ ustawienia parametru nr 17 w ustawieniach
parametrow. Podtaczenie odbywa si¢ za pomoca wejs¢ ,,24V” (zasilanie), ,,COM”

(wejscie wspolne) 1,,LOOP”.

@ b 0sC
) P PART
& b DIND
=72 b COM
@ p IR
—Z P LOOP
& b EDGE
@& p STOP
& P DOWN
@ p P
@ b My
& b COM

@ b COM
D b UMY

B
Petla indukcyjna

PROG BEZPIECZENSTWA

Na poczatku nalezy sprawdzi¢ czy podigczana listwa optyczna lub ci$nieniowa sg
typu NO. W przeciwnym przypadku nalezy zmieni¢ ustawienia parametru 18 w
ustawieniach parametrow. Podlaczenie odbywa si¢ za pomocg wejs¢ ,,24V” (zasilanie),
,»COM?” (wejscie wspoélne) 1,,EDGE” (sygnat).

Zasigg ochronny jest ustawiany w pozycji 7 w ustawieniach parametrow pracy.

s (5C

@ P PART

(=]
—
o

@ P DIND
=2 b COM
%,
& P LOOP
—+2) b EDGE
& b STOP
& P DOWN
@ pUp
@ p My
& B COM

S

—

& P COM
L2 b Y

Prég bezpieczenstwa
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PRZELACZNIK TROJPRZYCISKOWY

Podtaczy¢ do wejs¢ ,,UP”, ,DOWN”, ,,.STOP” 1,,COM”

= = [ =
_ = O = 7 K = &= Em —_
(=T I T T~ I e T = = e T e | o= -
[ S == e T I = =3 =2
F T . T - T . W - TN . WO . T . B . n A"

QOSOOOOO®

POOP

—D P STOP
—Z B P

Przeltacznik trojprzyciskowy

LAMPA OSTRZEGAWCZA

Domyslne zasilanie lampy 230V. Podiaczenie odbywa si¢ za posrednictwem
dwoéch przewoddéw. W momencie uruchomienia napgdu lampa zacznie migac, w

momencie wytaczenia napedu lampa przestaje migac.

OUT1 QUTZ LAMP

SISISINNIN

Lampa

sygnalizacyjna

WYJSCIA PRZEKAZNIKOWE

W menu ustawien parametrow pracy wybrac pozycje 13 — Wyjscie przekazniko-

we. Do wybory sa 2 wyjscia, kazdy z ktorych ma 6 rodzajéow wyjs$¢ do wyboru
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Wylaczone

Komunikat o awarii

® 1. Relay 1
2+ Relay 2

Pracuje
Calkowicie otwarta
Catkowicie zamknigta

Otwieranie

N oo g b~ w D E

Zamykanie

b| [ok| [Esc

00®&O

Przyklad: jednoczesna kontrola dwoch urzadzen. W pozycji 7 ustawien

—

parametréw pracy wybraé opcje ,,Zamykanie (not close limit)” dla wyjscia

przekaznikowego 1.

Ralay 1

Not Close Limit

o] [esc

00®O

Potaczy¢ wyjscie ,,OUT1” na pierwszej centrali z wejsciami ,,STOP” 1 ,,COM” na

drugiej centrali.

Potaczy¢ wyjscie ,,OUT1” na drugiej centrali z wej$ciami ,,STOP” 1,,COM” na
drugiej centrali.

Dane kombinacje skutkuja temu, ze jednoczesnie moze pracowac tylko jeden

naped. Podczas pracy jednego napedu drugi pozostaje wytaczony.

Jednostka sterujaca 1 Jednostka sterujaca 2

Eo = |un o L \E SE_z= |um om L
Iy e o | . — —
SISISISN BEREESE B NISISISINN BEREEEE

STOP
24y
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PROGRAMOWANIE PILOTOW

Nalezy nacisna¢ czarny przycisk AN na plycie sterowania. Zaswieci si¢ dioda
LED. Dalej nalezy wybra¢ dowolny przycisk na pilocie. Dioda zacznie migac, a po 5
sekundach wygasnie, co oznacza, ze programowanie pilota powiodto si¢. Maksymalna
liczba pilotéw, ktorg mozna zapisac to 25 szt.

Dodatkowo w ustawieniach parametréw w pozycji 19 mozna wybrac 2 tryby
pracy pilota:

e _SINGLE BUTTON” — sterowanie za pomocg jednego przycisku w trybie
otworz-zatrzymaj-zamknij
o _THREE BUTTON” — sterowanie odbywa si¢ za pomoca trzech przyciskow. Po

tym jak zostanie wgrany przycisk na pilocie automatycznie zostang wgrane dwa

kolejne: 1 — otwieranie, 2 — stop, 3 — zamykanie.

Wybrany przycisk —
=7 W

D I| Pl |
LED YOS,
.‘,:Ij ! "._' - | ."I
| AN/
% \\\— /
— AN N

three button

Tryb trzech
przyciskow: za single button Jeden przycisk jest
kazde polecenia wykorzystywany do
odpowiada osobny i - 0K Esc wszystkich polecen

przycisk

00R®O
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KASOWANIE PILOTOW

Nacisna¢ i przytrzymacé przycisk na plycie sterowania. Zaswieci si¢ dioda LED,

ktora po 5 sekundach wygasnie. Wszystkie zapisane do tej pory piloty zostaty

wykasowane

PROBLEMY I ROZWIAZANIA

System ciggle monitoruje prace napedu. W przypadku wystgpienia biedu system

zablokuje prace napedu, wyswietlajac przy tym na wyswietlaczu kod bledu. Informacje

0 btgdzie mozna znalez¢ w menu oraz rozwigza¢ problem zgodnie ze wskazéwkami.

Np. | Kod

Problem

Rozwigzanie

1. | ERRO1

Nie ustawiono elektroniczne
wylaczniki krancowe

Jezeli ten btad pojawia si¢ pod czas
pierwszego  uruchomienia  nalezy
ustawi¢ potozenia krancowe

2. | ERRO2

Blad limitu zakresu ruchu

Blednie ustawione pozycje krancowe:
zbyt krotka lub dluga odleglos¢
pomiegdzy nimi lub dolna pozycja jest
ustawiona na goérng. Nalezy od nowa
ustawi¢ pozycje krancowe

3. | ERRO3

Uszkodzenie encodera/ptyty
sterujacej

Sprawdzi¢ czy ztacza na koncach
przewodu encodera s3 poprawnie
polaczone.

Wymieni¢ ptytke encodera

4. | ERRO4

Uszkodzenie encodera na
silniku

Sprawdzi¢ czy wtyczka od encodera
jest podtaczona do sterownika
Sprawdzi¢ czy przewod pomigdzy
wtyczka a encoderem jest sprawny
Wymieni¢ encoder

5. | ERRO5

Uszkodzenie silnika

Sprawdzi¢ czy wtyczka od silnika jest
podtaczona

Sprawdzi¢ czy przewod pomigdzy
wtyczka a silnikiem jest sprawny
Wymieni¢ silnik

6. | ERRO6

Zbyt duze napigcie

Zmierzy¢ napigcie zasilajgce. Nie
powinno przekracza¢ 250V

7. | ERRO7

Zbyt wysoki prad

Sprawdzi¢ czy brama jest wywazona i
porusza si¢ bez szarpnig¢
Sprawdzi¢ czy napigcie wejsciowe jest
w odpowiednim zakresie
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ERRO8

Przeciazenie

Sprawdzi¢ czy brama jest wywazona i
porusza si¢ bez szarpnigc
Zwigkszy¢ czas przys$pieszenia

ERRO9

Niskie napigcie

Zmierzy¢ napigcie wejsciowe. Nie
powinno by¢ nizsze od 35V

10.

ERR10

Awaria przekaznika

Brak powiazania z przekaznikiem.
Wymieni¢ przekaznik

11.

ERR11

Awaria kontrolera

Sprawdzi¢ poprawnos¢ podlaczenia
pomiedzy przemiennikiem a
sterownikiem

Wymieni¢ ptyte sterujaca

12.

ERR12

Awaria napedu

Temperatura czeSci napedowej jest
zbyt wysoka

Mozliwe przecigzenie napedu

Zbyt niskie napigcie wejsciowe
Wymieni¢ ptyte napedu

13.

ERR13

System zablokowano

Osiagnigto limit cykli, ktéry zostat
wskazany w ustawieniach.
Odblokowa¢ za  pomoca hasta

prywatnego
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