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ZAKRES INSTRUKCJI

Niniejsza instrukcja zostala przygotowana przez producenta i stanowi integralng czes¢ produktu.
Instrukcja stanowi thumaczenie instrukcji oryginalnej, ktora zostata sporzadzona w jezyku angielskim. Zawiera
ona wszystkie niezbedne informacje na temat:

e  kwestii bezpieczenstwa, na ktore monterzy powinni zwrocié szczegolng uwagg;
e poprawnej instalacji urzadzenia;
e szczegOlowego dziatania i ograniczen urzadzenia;
e prawidlowego uzytkowania w bezpiecznych warunkach.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji obstugi powinny by¢ zawsze przestrzegane w celu zapewnienia
bezpieczenstwa osobistego oraz ekonomicznej eksploatacji i dlugiej zywotnos$ci produktu. Nalezy przeczytaé i
zrozumie¢ wszystkie informacje dotyczace prawidlowego uzytkowania i unikania wypadkom zawarte w

niniejszej instrukcji.

PRZEDMOWA

Nalezy przestrzega¢ ostrzezen dotyczacych bezpieczenstwa, aby uniknaé niebezpieczenstwa podczas
skladania, montazu oraz testowania urzadzenia. Przede wszystkim nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza
instrukcje obstugi. Wszystkie instrukcje nalezy przechowywaé w poblizu, aby moéc si¢ do nich odwolywac
podczas uzytkowania i konserwacji. Dane majg charakter wylacznie orientacyjny. Producent nie ponosi
odpowiedzialnosci za nieScistosci w niniejszej instrukcji obstugi, ktéore moga by¢ spowodowane btgdami w
druku lub w zapisie. Firma zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w celu ulepszenia produktu bez

wczesniejszego powiadomienia.

OSTRZEZENIE

Przed instalacja produktu nalezy uwaznie przeczyta¢ instrukcje. Niewlasciwa instalacja urzadzenia moze
rébwniez stanowi¢ powazne zagrozenie. Nalezy uwaznie przestrzega¢ wszystkich wskazowek dotyczacych
instalacji. Zaleca si¢ przestrzeganiec wszystkich obowigzujacych norm bezpieczenstwa, pracy w dobrze
oswietlonym miejscu, w ktoérym nie wystepuje zagrozenie dla zdrowia, a takze noszenia zgodnego z przepisami
sprzgtu ochrony osobistej (ochronne obuwie, okulary, rekawice i kask) oraz $cisle przylegajacej odziezy. Nalezy
przyja¢ srodki majace na celu ochrong przed cze$ciami ruchomymi i potencjalnym ryzykiem zmiazdzenia,
uderzenia i przecigcia. Zaleca si¢ przestrzeganie wszystkich obowiazujacych norm krajowych dotyczacych
bezpieczenstwa na placach budowy. Nalezy odgrodzi¢ teren pracy, aby uniemozliwi¢ dostgp osobom
nieupowaznionym. Nie nalezy pozostawia¢ miejsca pracy bez nadzoru. Instalacja, polaczenia elektryczne oraz
regulacje musza by¢ przeprowadzone zgodnie z kodeksem dobrych praktyk i obowigzujacymi przepisami
krajowymi. Producent jednostki motorycznej nie ponosi odpowiedzialno$ci za zte wykonanie konstrukeji, ktora
ma by¢ napedzania, ani za uszkodzenia powstate podczas uzytkowania. Nieprawidtowa instalacja moze stanowic¢
zrodto zagrozenia. Nalezy stosowac si¢ do zalecen producenta. Przed przystapieniem do instalacji nalezy

sprawdzi¢ stan produktu. Aby zapobiec wszelkim zagrozeniom, w przypadku uszkodzenia przewodu
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zasilajacego, musi on zostaé wymieniony przez producenta, jego serwis techniczny lub przez osobg o podobnych
kompetencjach. Nalezy sprawdzi¢, czy konstrukcja, na ktorej ma zosta¢ zainstalowane urzadzenie, jest
odpowiednio wytrzymata i stabilna oraz zgodna z obowiazujacymi przepisami. Instalacj¢, testowanie oraz
uruchomienie urzadzenia, a takze wszelkie okresowe przeglady i prace konserwacyjne, nalezy powierzy¢
specjalistom przeszkolonym w zakresie uzytkowania produktu.

Opakowania (plastikowe, styropianowe, itp.) powinny by¢ odpowiednio zutylizowane i nie powinny by¢

pozostawione w zasiggu dzieci, poniewaz mogg by¢ zrodtem zagrozenia.
OPIS PRODUKTU

Naped Steelon GN 600/800/1000 jest przeznaczony do podnoszenia oraz opuszczania bram
segmentowych i uchylnych. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki, ktére moga zaistnie¢ w
przypadku wykorzystania napgdu do innych celow.

Cechy napedu oraz jego funkcji:

e (Odporna na palenie si¢ obudowa;

e  Oswietlenie lampa LED;

e  Migkki start oraz spowolnienie;

e Zabezpieczenie przecigzeniowe;

e Mozliwo$¢ programowania do 25 pilotow;
e Funkcja automatycznego zamykanie si¢;

e Mozliwo$¢ regulowania sity zamykania

PARAMETRY TECHNICZNE
Parametry/Model GN 600 GN 800 GN 1000
Zasilanie 230 VAC 230 VAC 230 VAC
Sita uciagu 600 N 800 N 1000 N
Silnik elektryczny 24/230 V 24/230 V 24/230 V
Maksymalna wysoko$¢ bramy 2,4 m 2,42, 7)m 243)m
Maksymalne pole powierzchni bramy 9 m? 12 m? 15 m?
Intensywno$¢ wykorzystania 7 cykli/h 7 cykli/h 12 cykli/h
Zakres temperaturowy -20°C —-+50°C -20°C —-+50°C -20°C -+50°C
Czas $§wiecenia lampy 180 s 180 s 180 s
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MONTAZ

NIEZBEDNE NARZEDZIA

INFORMACJE WSTEPNE

Przed przystapieniem do montazu napedu nalezy sprawdzi¢ brame na spetnienie szeregu kryteridw:
e zgodno$¢ parametréw bramy z danymi technicznymi wybranego napedu;
e spelnienie przez brame¢ wymagan zawartych w normach EN 12604 1 EN 12605;
e brama nie powinna zacinac si¢ lub poruszac si¢ z nadmiernym oporem;
e nie wolno montowac napgdu na bramie z pokrzywionymi prowadnicami;
e sprawdzi¢ stan techniczny poszczeg6lnych zespotéw bramys;
e sprawdzi¢ czy brama ma wystarczajagcg wysoko$¢é. Gdy brama jest zamknigta najwyzsza rolka powinna
znajdowac si¢ w poziomej czes$ci prowadnicy.
e na podstawie wysokosci bramy dobra¢ odpowiednia szyng postugujac si¢ wzorem: wysokos¢ bramy + 90
cm;
e upewnic sig, ze sufit jest wystarczajagco wytrzymaty.
Przed montazem napedu nalezy takze odpowiednio zadbaé o instalacj¢ elektryczng. Informacje na ten
temat mozna znalez¢é w rozdziale “Potaczenia elektryczne”. Po zakonczeniu montazu nalezy zweryfikowac
poprawno$¢ dziatania zestawu, czy zadne przewody lub inne zwisajace przedmioty nie dotykaja czgsci

ruchomych.

SZYNA

Jezeli uzytkownik ma do czynienia z szyng cala, prosimy przejs¢ do podpunktu 2.

1. Jezeli uzytkownik ma do czynienia z szyna dwucze$ciowa, na poczatku nalezy potaczy¢ konce dwoch czesci
szyny za pomocg tacznika §rodkowego. Konce nalezy wsuwa¢ az do momentu jak opra si¢ o siebie mniej
wiecej po srodku tacznika. Nie wolno stosowaé innych narzedzi, ktore mogg uszkodzi¢ badz znieksztatci¢
czesci szyny lub tacznik.

2. Jednostke napedowa nalezy umiescic¢ na drugim koncu szyny, naprzeciw sprzegta napedu.
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3. Przykreci¢ przednie mocowanie do glowicy napedu, potem delikatnie napia¢ tancuch.

UWAGA: zbyt mocne napiecie lancucha moze spowodowa¢ uszkodzenie sprzegla i uklad przeniesienia
napedu.

4. Umiesci¢ szyne na bok i przepchna¢ sanki do sprzegta napedu;

5. Odpowiednio ustawi¢ napinacz. Lancuch uwaza si¢ za napiety, jezeli w takim polozeniu jego gorna petla w

potowie dlugosci szyny znajduje si¢ mniej wiecej po srodku przekroju szyny.

NAPED

W celu montazu napg¢du nalezy wykonywac etapowo nastepujace czynnosci:
1. Trzymajac naped réwnolegle wzgledem podtuznej osi szyny potaczy¢ walek napedzany przez naped z
sprzeglem na tylnym mocowaniu szyny.
2. Od gomej strony szyny potozy¢ specjalng klamrg. Polaczy¢ naped z dang klamra za pomoca $rub

wbudowanych w sam nape¢d oraz nakretek. Schemat mocowania napedu z szyng pokazano na Rys. 4.

MONTAZ DO SCIANY

W pelni ztozong szyng¢ z gtowica zamontowac do sufitu poshugujac si¢ ponizszym opisem:

1.  Zmierzy¢ szeroko$¢ bramy, pionowa kreska zaznaczy¢ na nadprozu potowe zmierzonej wartosci;

2. Wyznaczy¢ maksymalng wysoko$¢ czgsci ruchomych bramy (tak jak pokazano na Rys. 1); Najlepiej
zaznaczy¢ zmierzong warto$¢ kreska pozioma na nadprozu tak, aby przecinala si¢ z wcze$niej narysowana
kreska pionowa.

3. Przylozy¢ wspornik do nadproza tak, aby kreska pionowa znajdowala si¢ doktadnie posrodku a dolna

krawedZz wspornika znajdowala si¢ ok. 40 mm nad miejscem przecigcia dwoch kresek (schemat na Rys. 2);

Najwyzszy punkt Najwyzszy punkt

Brama segmentowa Brama uchylna

Rys. 1.
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N o s

Srodek bramy

Wapornik scienny

Dolna krawedz wapornika

Najwyzszy punkt

40mm

Rys. 2.

Zaznaczy¢ na nadprozu otwory dla mocowania wspornika;

ruchomy bramy

Wywierci¢ otwory w nadprozu oraz zamocowac na nim wspornik.

Zamocowac naped na szynie tak, jak pokazano na Rys.4;
Potozy¢ szyn¢ z przymocowanym do niej napedem na podtodze, prostopadle do bramy. Zaleca si¢ podlozy¢

pod naped karton lub inny materiat, ktory zabezpieczy obudowe napgdu przed porysowaniem;

Przymocowac przednig czes$¢ szyny za pomoca $ruby i nakretki do wspornika znajdujacego si¢ na nadprozu;

9.

prosimy przejs¢ do podpunktu 13;

Rys. 3.

Unies¢ tylng czgs¢ szyny tak, aby znajdowata si¢ na tej samej wysokosci jak wspornik, jednoczesnie

zachowujac prostopadtos¢ do podlogi (Rys. 3). Jezeli zestaw jest montowany bezposrednio do S$ciany,

10. Wyznaczy¢ dlugos$¢ pomiedzy sufitem a osig $§rub na tylnym mocowaniu;
11. Odmierzy¢ taka samg odlegtos¢ na wspornikach wchodzacych w zestaw szyny. Mierzy¢ nalezy od $rodka

pierwszego otworu. W miejscu zmierzonym nalezy zagiaé wspornik o kat 90 stopni.
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Wspornik mocujgcy

Sruba M8 x 16 mm (x2)

-~ E.;@ Nakretka Sruby M8 (x2) Wspomik gtowicy napgdowej
= = , e Nakretka sruby M8 (x4) -
——=—==—=—1__ Katownik o sy
Bt e 4 <4
Lo, 27,
]
|
]
1 )Arcl;;. Stalowa prowadnica I
%—ﬂ:——”’wé rﬂ
& 0 i

Sruba M8 x 16 (x2)
Nakretka Sruby MG (x2) }

Rys. 5

12. Potgczy¢ wsporniki z tylnym mocowaniem na szynie, po czym przymierzy¢ prowadnicg. Nalezy sprawdzi¢
czy tylna czes¢ nadal znajduje si¢ na tej samej wysoko$ci co wspornik na nadprozu oraz czy zachowuje
prostopaditos¢ wzgledem podtogi. W przypadku wystapienia niezgodnosci nalezy wyregulowaé wysoko$¢
przez uginanie tylnych wspornikow.

13. Wywierci¢ otwory w suficie pod wsporniki i przymocowac tylna cz¢s¢ szynys;

14. Postgpowac zgodnie z punktami 10-12 w celu zamontowania $rodkowego podparcia na jednoczg$ciowej

szynie lub srodkowego tacznika w przypadku szyny dwuczesciowej wykorzystujac dodatkowe wsporniki;

MONTAZ DO BRAMY

1. Polaczy¢ mocowanie z prgtem na szynie. Mocowanie ustawi¢ w taki sposob, aby otwor pod linkg zamka
awaryjnego znajdowat si¢ po lewej stronie.

2. Zamkna¢ brame i dojecha¢ do niej sankami;

3. Ustawi¢ mocowanie na bramie tak, aby spetniato nastepujace wymagania (Rys.5):

a. mocowanie do bramy powinno znajdowac si¢ doktadnie w tej samej osi co podtuzna o$ szyny;
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b. odleglos¢ pomiedzy osig otworé6w na mocowaniu a dolng krawedzig wspornika nie przekracza 20
cm (40 cm w przypadku wykorzystania ramia typu L);
c. kat pomiedzy pretem na szynie a samg szyna nie moze by¢ wigkszy niz 30 stopni;

4. Uwzgledniajac ww. parametry wywierci¢ otwory w bramie i przykrgci¢ mocowanie do nie;j.

) Ramig proste

Ramig L

Waparnik drzwiowy

Rys. 6.

POLACZENIE ELEKTRYCZNE

Podczas wykonania prac przy ptycie elektronicznej nalezy bezwzglednie przestrzegaé zasad
bezpieczenstwa oraz wykonywac czynno$ci zgodnie z opisem zamieszczonym w niniejszej instrukcji. Dla
podiaczenia napgdu wymagane osobne gniazdo zasilajace z uziemieniem.

Dla podiaczenia urzadzen dodatkowych na zewnatrz sa wyprowadzone dodatkowe wejscia. Ich schemat
jest przedstawiony na Rys. 6. Nalezy wykorzystywaé osobne wigzki dla przewodow zasilajacych oraz

przewodow sterujacych, np. przy montazu fotokomorek, aby unikna¢ zaklocen.

10
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Rys. 7.

PROGRAMOWANIE

Po zakonczeniu procesu montazu mozna przystapi¢ do programowania pracy automatyki. Programowanie
odbywa si¢ za pomoca przyciskow znajdujacych si¢ na obudowie. Proces programowania jest opisany w
ponizszej tabeli.

UWAGA: programowanie napedu powinno wykonywa¢ si¢ na zamknietej bramie.

Na obudowie sg 4 przyciski: DOWN, UP, CODE i SET.

Po ustawieniu pozycji krancowych napedu (p. 1) nalezy dodatkowo zamontowaé mechaniczny stoper na
szynie. Przy kazdym pelnym otwarciu bramy woézek powinien uderza¢ o dany stoper. Zamontowac go nalezy
sztywno, aby uniemozliwi¢ przesunigcie w momencie kontaktu z wozkiem. Ponizsza instrukcja opisuje montaz
stopera na szynie:

1. Sprawdzi¢ w ktorym miejscu ma by¢ zamontowany oraz wlozy¢ go do szyny nie dokrecajac.

2. Ustawi¢ elektronicznie pozycje krancowe. W pelni otworzy¢ brame. Dosuna¢ stoper do wozka, tak aby
dotykat go.

3. Najpierw dokreci¢ srube M6*10, a nastgpnie dokrgci¢ 2 Sruby M6*14. Upewnié sig, ze stoper nie

przesuwa si¢ w momencie zderzenia z wozkiem i jest sztywnie doci$nigty do szyny.

1



PL

Nr. Operacja Wyswietlacz
1. Przygotowanie
Zamkng¢ brame. Woézek mechanizmu awaryjnego powinien znajdowaé
11 si¢ w poblizu bramy.
" | UWAGA: upewni¢ si¢ ze lancuch jest na nawleczony na wszystkie
zebatki szyny oraz wystarczajgco napiety
19 Wiaczy¢ naped do zasilania, za§wieci si¢ lampa na glowicy napedu oraz 99
" | zacznie si¢ odliczanie na wyswietlaczu od 99 do 11. [ |
[ ]
13 Po zakonczeniu testu na wyswietlaczu pojawi si¢ symbol [- -]. Mozna
" | rozpoczaé proces programowania
2. Ustawienie pozycji krancowych bramy
21 Przytrzymac przycisk SET do momentu az pojawi si¢ na wyswietlaczu P (]
""" | symbol P1 ]
2.2. | Ponownie przytrzymac przycisk SET aby pojawit si¢ symbol OP S
23 Przyciskiem UP ustawi¢ pozycje krancowsg gorna. Podczas otwierania
" | bramy symbol OP powinien miga¢
Po ustawieniu gérnego polozenia krancowego zapisa¢ ustawienia i~
2.4. | przyciskiem SET. Naped przejdzie do ustawienia dolnej pozycji L L i
krancowej. Na wyswietlaczu pojawi si¢ symbol CL —
25 Dolna pozycja jest ustawiana za pomocg przycisku DOWN. W chwili
" | ustawiania symbol CL zacznie migac
Ponownie wciskajac przycisk SET program zapisuje ustawienia. Naped BP
2.6. | wykona testowy cykl. Na wyswietlaczu b¢dg pojawiac si¢ symbole OP Fortl
oraz CL informujace o statusie bramy LL_
2.7. | Po zakonczeniu operacji na wyswietlaczu pojawi si¢ komunikat [- -] - -
3. Programowanie pilotéw
3.1. | Wecisng¢ przycisk CODE. Na wys$wietlaczu pojawi si¢ symbol Su. S w
Dwukrotnie wcisng¢ dowolny przycisk na pilocie. Zalecane jest
3.2. | pozostawienie przycisku 4 nieuzytym. Potwierdzeniem kodowania
bedzie miganie symbolu Su.
13 Jezeli po wcisnigciu przycisku CODE na wyswietlaczu pojawia si¢ (@l
" | komunikat [- -] to oznacza, Ze pami¢¢ odbiornika jest pelna (20 pilotow).
4. Usuwanie pilotow
Przytrzymac przycisk CODE do momentu jak pojawi si¢ komunikat Su. S 'y
4.1. | Potem ponownie przycisna¢ przycisk CODE i trzymac ok. 8 sekund do N
momentu jak pojawi si¢ komunikat dL. L
4.2. | Komunikat [- -] oznacza calkowite wyczyszczenie pamigci. - -

12




5. Ustawienie sily zamykania
51 Przytrzymac przycisk SET do momentu jak pojawi si¢ symbol P1 na P []
| wySwietlaczu ]
5.2. | Przyciskiem UP przej$¢ do ustawien P2 Pe
Kolejne wecisnigcie przycisku SET spowoduje przej$cie urzadzenia do
trybu ustawiania sity zamykania. W tym momencie na wyswietlaczu
5.3. . ‘o ‘1 . . .
powinna pokazaé si¢ warto$¢ F5. Jest to fabrycznie ustawiona sita
zamykania.
Warto$¢ parametru ustawia sie za pomocg przyciskow UP i DOWN. Sita F 9
54 jest regulowana w zakresie od F1 do F9.
| UWAGA: po zmianie warto$ci parametru zaleca si¢ zweryfikowaé F I |
poprawnos$¢ dzialania danej funkcji I
6. Wlaczenie fotokomorek (jezeli sa dodatkowo zamontowane)

6.1 Weisna¢ i przytrzymaé przycisk SET az na wyswietlaczu pojawi si¢ P []
""" | symbol P1. ]
6.2. | Dwukrotnie wcisng¢ przycisk UP, pojawi si¢ symbol P3. P 3
6.3 Nacisna¢ SET, na wyswietlaczu pojawi si¢ aktualne ustawienie. H g}
" | Fabrycznie jest zaprogramowano jako HO, czyli praca bez fotokomorek. (]

Za pomoca przyciskow UP lub DOWN wiacza¢ lub
6.4. | wylacza¢ fotokomorki. Symbol H1 wskazuje na zatgczenie fotokomorek H l'
do pracy
6.5. | Po zmianie ustawien zatwierdzi¢ przyciskiem SET.
7. Funkcja autozamykania
7.1. | Przytrzymac¢ przycisk SET. P ;
7.2. | Trzykrotnie nacisna¢ przycisk UP, pojawi si¢ symbol P4 P q
7.3. | Wecisng¢ przycisk SET, na wyswietlaczu pojawi aktualne ustawienie b 3
Przyciskami UP lub DOWN ustawi¢ czas autozamykania bramy. Czas
7.4. | jest regulowany w zakresie od b0 do b9, gdzie b0 to funkcja wylaczona, bg
a b9 - maksymalny czas, po jakim brama zamknie si¢ (60s).
7.5. | Zatwierdzi¢ klawiszem SET
UWAGA: Funkcja ta dziala tylko przy otwartej bramie. Zalecane jest wykorzystanie
fotokomérek.
8. Blokada przyciskéw pilota
8.1. | Przytrzymac przycisk SET, na wys$wietlaczu pojawi si¢ symbol P1 P ll
8.2. | Czterokrotnie nacisna¢ przycisk UP, pojawi si¢ symbol P5 P S

13
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!
Po wcisnigciu przycisku SET na wys$wietlaczu pojawi si¢ aktualne L c
8.3. | ustawienie. Fabrycznie funkcja jest wylaczona (symbol uL).
Przyciskiem UP mozna wilaczy¢ funkcje blokady przycisku (symbol Lc) U L
9. Wyjscie STOP
0.1 Przytrzymaé przycisk SET do momentu jak pojawi si¢ symbol P1 na P (]
| wySwietlaczu ]
92 Wecisngé UP 5 razy, na wys$wietlaczu pojawi si¢ P6, wcisngé SET. Na P 6
| wy$wietlaczu pojawi si¢ aktualne ustawienie
Za pomoca przyciskow UP i DOWN mozna zmieni¢ ustawienia i~
93 parametru. dO oznacza, ze wyjscie STOP jest normalnie otwarte (NO), o
" | dl oznacza, Ze wyjecie jest normalnie zamkniete (NC). Zatwierdzi¢ Ol []
przyciskiem ustawienia SET.
. , ]
9.4. | Ustawienie domyslne to d0 [N
10. Tryb niskiego poboru pradu
101 Przytrzymaé przycisk SET do momentu jak pojawi si¢ symbol P1 na P [}
| wyswietlaczu I
102 Wecisna¢ UP 6 razy, na wyswietlaczu pojawi si¢ EO, wcisnagé SET aby [l ]
| przejs$¢ do wyboru trybu niskiego poboru mocy o
Sekwencyjnie zostana wyswietlone wartos¢ d0-d1-d2. Za pomoca
przyciskow UP i DOWN wybra¢ zadane ustawienie: dO - tryb niskiego -
10.3. | poboru mocy wylaczony (poprawne dzialanie urzadzen zewnetrznych). L,
dl - tryb czuwania po 1 minucie bezczynnosci (ustawienie fabryczne),
d2 - tryb czuwania po 10 minutach bezczynnosci d 8
104 Po wybraniu zadanej opcji nalezy nacisna¢ przycisk SET, aby
" | potwierdzi¢ ustawienie
Naped fabrycznie jest ustawiony w tryb niskiego poboru mocy (tryb
10,5 “d1”). Po 1 minucie bezczynnosci naped automatycznie odcina zasilanie d (]
" |24V DC od centrali sterujacej (za wyjatkiem odbiornika). W skutek !
czego przestaja dziata¢ akcesoria zewnetrzne
Uwaga: przed podlaczeniem jakichkolwiek akcesoriow nalezy wylaczy¢ tryb niskiego poboru mocy
(EO - d0), w przeciwnym razie nie beda one dziata¢ poprawnie

CZYNNOSCI UZYTKOWE

KONSERWACJA

Zalecane jest przeprowadzanie konserwacji co 6 miesigcy. W procesie nalezy skontrolowaé, czy brama

nadal otwiera lekko, bez oporow i szarpnigg.
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Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ czy wszystkie nakretki i $ruby sa odpowiednio dokrgcone i nie zostaly
poluzowane w trakcie eksploatacji. Skontrolowa¢ wszystkie zlacza elektryczne na poprawnos¢ dziatania,
bezpieczne polaczenie, oraz na nieobecnos$¢ pekni¢é obudowy przewodow.

Takze warto przetestowac poprawnos$¢ dziatania fotokomorek oraz funkcji wykrywania przeszkody.

USTERKI, PRZYCZYNY, ROZWIAZANIA

Problem Mozliwa przyczyna Rozwiazanie

. L S dzi¢ i tualni ig¢
Zbyt glosna praca mechanizmu Stabe napiecie tancucha prawdzic 1 ewentuatiie napiac

fancuch
e Sprawdzi¢ zasilanie
e Sprawdzi¢ stan
) ) ) ) e Brak zasilania bezpiecznikow, ewentualnie
Naped nie reaguje na pilot, nie . . S
. e Uszkodzony bezpiecznik wymieni¢
$wieci si¢ lampa . o . .
e Btledne podlaczenie zasilania e Sprawdzi¢ poprawno$¢
podlaczenia zasilania do
napgdu
Naped nie reaguje na pilot, na . . ., .
. L Bledne ustawienia pozycji Od nowa ustawi¢ pozycje
wyswietlaczu pojawia si¢ , .
krancowych bramy krancowe

symbol H Iub L

Ponownie ustawi¢ pozycje
krancowe, uwzgledniajac fakt, ze
najpierw ustawiana jest pozycja
gorna (brama otwarta) a potem
dolna (brama zamknigta)

Niepoprawnie zaprogramowane
pozycje krancowe (na
wyswietlaczu pojawi si¢ symbol

[--]

e Pilot nie jest
Nie dziata pilot zaprogramowany
e Rozladowana bateria

Po ustawieniu pozycji
krancowych brama nadal nie
dziata

e Zaprogramowac pilot
e Wymienic¢ baterie

e Sprawdzi¢ ustawienia

e W ustawienia sa wlaczone dotyczace fotokomorek (pkt
fotokomorki mimo ich 6 w tabeli)
Brama otwiera sig¢ ale nie nieobecnosci; e Sprawdzi¢ na obecnos¢
zamyka si¢ e Przeszkoda w polu widzenia przeszkody w polu widzenia
fotokomorek fotokomorek
e Uszkodzenie fotokomorek e Sprawdzi¢ fotokomorki i

ewentualnie wymienic¢
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BMICT IHCTPYKIIII

L5 iHCTpYKIIist MIATOTORJICHA BUPOOHHUKOM 1 € HEBII’€MHOIO YaCTHHOO MPOAYKTY. BoHa MICTHTB yCiO
HEOoOXiIHy iH(OPMAIIiFO TIOO:
® nuTaHb Oe3NeKH, Ha SIKi MOHTR)KHUKH TIOBUHHI 3BEPTaTH OCOOJIUBY yBary;
® [uTaHb Oe3MeKH, Ha SIKi MOHTRKHUKH TIOBUHHI 3BEpTaTH OCOOJIUBY yBary;
®  [IPaBHJILHOTO BCTAHOBJICHHS IIPUCTPOIO;
®  JIeTaJbHOTO OMHCY POOOTH i 0OMEXEHBb IPUCTPOIO;
®  [PaBHJIGHOTO BUKOPUCTAHHS B OE3IIEUHNX YMOBAX.
IHdopmartito, BUKIaACHY B Iiil iIHCTPYKIi1, 3aBXKAN CIIiZ JOTPUMYBATHCS IS 3a0€31e4eHHs 0COOUCTOT
0e3meKn, eKOHOMITHO{ eKCIUTyaTallii Ta TPUBAIOTO TEPMiHY CIIyk0u npoaykTy. HeoOxigHo npounTary i

3pO3yMITH BCi BKa3iBKH IIOI0 TPABUIHFHOTO BUKOPHCTAHHS I YHUKHEHHS aBapii.

IHEPEAMOBA

Crix 1OTpUMYBaTHCh TIONIEPEKCHB MO0 OE3MeKH, 00 YHUKHYTH HEOC3MEeKH ITiJ] yac 30upaHHs,
MOHTaKY Ta TECTYBaHHs MPUCTPOr0. Hacamrepea noTpiOHO YBaXKHO MPOYUTATH IF0 IHCTPYKIIIO 3 KCILTyaTallii.
Yei iHcTpyKIil ciix 30epiraTa mopyd, o0 MaTé 3MOTY 3BEPTATHCS 10 HUX IiJ Yac eKCIUTyaTaii Ta
oOciyroByBaHHs. [laHi MalOTh JIHIIE OPi€EHTOBHUM XapakTep. BupoOHUK He Hece BiAMOBIAaIBFHOCTI 32
HETOYHOCTI B I[ill IHCTPYKIIii, IKi MOXKYTh BHHHKHYTH Yepe3 MOMHIIKU APYKy 4H 3anucy. Kommanist 3anumiae 3a

c00010 IPaBO BHOCHUTH 3MiHH 3 METOIO BIOCKOHAJICHHS IIPOAYKTY 0e3 ONePEeAHbOr0 OBITOMICHHS.

YBATA

[epen BcTaHOBIICHHSAM MPHUCTPOIO HEOOXAHO YBAKHO IMPOYNTATH IHCTpYKIito. HempaBmisHe
BCTaHOBJICHHSI MOXKe OyTH cepiiozHo Hebe3meuHnM. CITi 9iTKO JOTPUMYBATHCH YCiX IHCTPYKIIIH 3 MOHTaXY.
PexomeHTy€eThCS TOTPUMYBATUCh YMHHUX HOPM O€3IEeKH, PAIIOBAaTH B 100pe OCBITICHOMY MicIli,
BUKOPHCTOBYBATH 3ac00M 1HIMBIAYaJIbHOTO 3aXUCTY 3T1THO 3 BUMOTaMH (3aXHCHE B3yTTS, OKYIAPH, PyKaBUUKH,
Kacka) Ta IIUILHO MPHJICTIMI OJIAT, JOTPUMYBATHCh IIPABUII 3aXUCTY Bil pyXOMHX YaCTHH, 0O MiHIMi3yBaTu

PU3BUK BUHUKHCHHSA TpaBM — 3allICMJICHH, y;[apiB, HOpiBiB.
OIIMC NPOAYKTY

[pusin Steelon GN 600/800/1000 npu3HaYeHU IS MiTHOMY Ta OITYCKaHHS CEKIIIIHUX 1 BiTKUIHUX
rapakHUX BOpiT. BUpoOHMK He Hece BiAIOBINaIbHOCTI 32 HACIIAKH, [0 MOXKYTh BUHUKHYTH IIPH BUKOPHCTAHHI

OpUBOAY HC 3a IPU3HAYCHHAM.
OCHOBHI XAPAKTEPUCTHUKH TA ®YHKIII IPUBOJY:

e  BorueTpuBKuil KOpIyc;

e [lixceiTka 3a monomorow LED-mammw;

16



e [lmaBHmii ctapt i 3ynuHKa;

e  3axmucCT BiJ ITepeBaHTaKECHHS,

e  MOXJIHBICTB 3aIPOTPaMyBaTH 10 25 MyJIBTiB;

[ ] q)yHKL[if{ ABTOMATUYHOT'O 3aKpHUBAHHS;

[ ] MOKIHUBICTE PEryitOBaHHs CUJIN 3aKpHUBAaHHS.

TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKHA

UA

[Tapamerpu / Monens GN 600 GN 800 GN 1000
Kusnenus 230 VAC 230 VAC 230 VAC
Cuna taru 600 N 800 N 1000 N
EnexrponBuryn 24/230 V 24/230 V 24/230 V
MaxkcuMaabHa BUCOTA BOPIT 2,4 M 2,4 (2,7 ™m 243)M
MaxkcuMasbHa IUIOIIA MOJIOTHA BOPIT 9 m? 12 M2 15 m?

IuTencuBHICTE BUKOPHUCTAaHHS

7 MUKIIB/TON,

7 MUKAIB/TON,

12 mmkinis/roxn

Jiana3on TeMmeparyp -20°C—-+50°C

-20°C-+50°C

-20°C-+50°C

Yac cBITIHHS JIAMITH

180 c

180 c

180 c

YCTAHOBJ/IEHHA

HEOBXIIHI IHCTPYMEHTH

3ATAJIbHA ITHOOPMA LA

[epen BcTaHOBIICHHSM MTPUBOAY CJIiJl IEPEBIPUTH BIAMIOBIIHICTH BOPIT HU3LI KPUTEPIIB:

®  BiINOBIJAHICTh HApaMETPIB BOPIT TEXHIYHUM XapaKTEPUCTHKAaM BUOPAHOTO MPHUBOLY;

e  BignosigHicTh BopiT HOpMaM EN 12604 ta EN 12605;
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e BOpOTa HE MOBHHHI 3aiaT a00 PyXaTUCh i3 HAAMIPHUM 3yCHILISAM;
e 3a00pPOHEHO MOHTYBATH IPHUBiJ HA BOPOTAX i3 BUKPUBICHUMH HATIPSIMHIMU;
®  TICPEBIPUTH TEXHIYHHHA CTaH yCiX KOMIIOHEHTIB BOPIT;
® T[IepeBIpUTH JOCTATHICTh BHCOTH BOPIT. Y 3aKpUTOMY IIOJIOKEHHI BEpXHIH PONWK ITOBMHEH OyTH B
TOPU30HTAJIbHIN YaCTHHI HAIIPaBIISIOUOT;
®  Ha OCHOBI BHCOTH BOpIT MiiOpaTy BiANOBIAHY IIHHY 33 (OPMYIIOI0: BUCOTa BOPIT + 90 cM;
®  IIePEKOHATUCH, L0 CTEN MAE JOCTATHIO MILIHICTb.
[epen BcTaHOBIICHHSIM ITPHUBOAY TAKOXK HEOOX1THO HAJIEKHUM YHHOM ITiATOTYBATH EJIEKTPOIIPOBOJIKY.
Indopmarist mpo e MicTuthes B poszini “Enexrprune migkmroueHus”. [icns 3aBepuieHHs] MOHTaXKy TOTpiOHO
TIePEeBipUTH KOPEKTHICTh POOOTH CUCTEMH H MEPEKOHATHCEH, IO APOTH a0O0 1HIII TMPEAMETH HE TOPKAIOTHCS

PYXOMHX €JIEMEHTIB.

MOHTA’K HIIMHHU

SIKII0 KOpPUCTYBaY Ma€ LiNiCHY HANPSIMHY [IMHY, TIEPEHIITh 1O MyHKTY 2.

1. Sxmo pelika CKIagaeThCs 3 IBOX YACTHH, CIIOYATKy 3’€IHAiiTe iX KiHII 3a MOIIOMOTOI0 IEHTPaJIHHOTO
3’enHyBada. Bcerapmsifte KiHIN, MOKM BOHHM HE 3iMAyThCS TNpHOIM3HO MocepenuHi 3’exaHyBada. He
BUKOPUCTOBYWTE 1HIII IHCTPYMEHTH, SIKI MOXYTh NOIIKOAUTH a00 AedopMyBaTH peiKy uu 3’€IHyBay.

2. TIlpuBig noTpiOHO BCTAHOBHUTH HA MPOTUIIC)KHOMY KiHIlI IIUHU, HABIPOTH 34CIUICHHS IPHBOLY.

3. TlpukpyTuTH nepeaHe KpilieHHs 10 TOJIOBKH ITPUBOAY, OTIM 00€PEXHO HATATHYTH JIAHIIIOT.

YBAT'A: HaMipHE HaTSATHEHHS JTaHIFOTa MOYKE TIPU3BECTH JI0 MOIIKO/PKCHHS 3UeTTICHHS a00 IPHUBOY.
4. TloxnmaniTe MKHY Ha OIK i MPOCYHBTE KAPETKY /10 3YETUICHHS IPUBOLLY;
5. Binperymoiite HaTaryBad. JIaHIIOT BBa)XKAE€ThCS HATATHYTUM, SIKIIO Y TAKOMY MOJIO)KEHH] HOTO BEpXHS METIIS

MOCepeInHI IUHH PO3TANIOBaHa MPUOIM3HO IO IEHTPY 11 mepepisy.

MOHTAX IPUBOAY

J1n1st BcTaHOBJICHHS IPUBO/Y BUKOHATE ITOETAITHO TaKi Jii:
1. VYrTpuMmyrouM mpHBiJ NapajgelbHO 10 IO3IOBXKHBOI OCi IIMHH, 3’€IHAalTe BENCHWH Baj MPUBOAY 3i
3YEIUICHHSIM Ha 3aJHbOMY KPIIUICHH] IIMHH.
2. 3BepxXy IIMHU BCTAHOBITH CIeMianbHy CKoOy. 3’€mHaiiTe NMpuBix 31 CKOOOIO 3a MOMOMOTor0 BOYIOBaHMX

TBUHTIB 1 raifok. CxeMy KpilUIeHHS IPUBOAY 10 IIIMHU HaBeIeHO Ha Puc. 4.

MOHTAX 10 CTIHHA

[oBHicTiO 3i0paHy pelKy 3 MPUBOIOM 3aKPIiMiTh O CTENi 3TiTHO 3 OMUCOM:

1. BuwmipsiiTe mMUpHHY BOPIT i HAHECITH BEPTHKAJIBHY PUCKY Ha IMIEPEMUYIIi B IICHTP1 IITNPUHH;

2. BwuzHauTe MakcUManbHy BHCOTY PYXOMHMX 4YacTHH BOpIT (Tak K mokazaHo Ha Puc. 1). Hawmectn
TOPU30HTAIbHY PUCKY, KOTpa O BiJIIOBizana BUCOTI IIbOTO MYHKTY Ta IEpETHHANa IMOINEepeIHbO HAaHECEHY
PHCKY;

3. [Tlpuknagite KpOHIUTEHH 10 MEPEMHUYKH TakK, 100 BEpTHKAIbHA PUCKA MPOXOJIWIIA Yepe3 LEHTP, a HIDKHS
CTopoHa KpoHmTelHHa Oyna 40 MM BH)KYe BiJl TOPU30HTANIBHOI prcKH. [lo3HauTe Ha MepeMuyIli OTBOPH JUIs

KpIMJICHHS KPOHIITEHHA;
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HaiBHILA TOYKA

cexuiitHi BopoTa
Puc.

LlenTp BopitT

HaliBuIIa TOUKA

[ AHOMHO-IIOBOPOTHI BOPOTA

1.

0

Hacrinnuii kponmreiin

40mm

i
O | O\
|
|

Puc. 2.

Ilo3nauTe Ha HepeMI/IIIIIi OTBOPU I KpiHﬂeHHSI KpOHmTeﬁHa;

[IpocBeputiTh OTBOPH B IIEPEMUYLII Ta 3aKPiMiTh KPOHIITEHH;

[IpukpinuTy TpUBIK 10 PEHKH Tak, K MOKa3aHo Ha Puc. 4;

Husxnilt kpaii kpommTe

Haifpuia pyxoma Toqk

UA

[MoxmaniTe mMUHY 3 TPUB’SI3aHUM TIPUBOAOM Ha ITiIOTY. PEeKOMEHIy€eThCS BIKITACTH ITiJ] IPHBi KapTOH abo

MIHOIIACT

3aKpimiTh MEePEaHIO YaCTUHY PEHKHU 10 KPOHIITEHHA.
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Puc. 3.

9. [IligHiMiTE 3a7HIO YaCTHHY peHKH 10 piBHSA 3 KpoOHIITeHHOM. JlomaTkoBo peiika OyTH mapajenbHOI 10

mignoru (Puc. 3). SIkio aBroMaTika MOHTY€EThCSI O€3M0CEPENHBO 10 CTEM, TO MPOCUMO TEPEUTH J0 MyHKTY
13.

10. BuwmipsiiTe BinCTaHp Bif CTEIi 10 OCi TBUHTIB.

11. 3mipsTH Taky K BiJCTaHb Ha HAa KPOHINTEWHAX, IO BXOIATh B KOMILUICKT peiiku. BumiproBaTu ciij Bifg

MEpILOro OTBOPY. Y BUMIPSHOMY MiCIli HEOOXiJJHO 3arHYTH KPOHIITEHH i KyToM 90°

MonTakHuii KpoHwTeiin

I'sunt M8 x 16 Mm (2 T
Taiika M8 (2 wr.)

- =9 Kponurreiitn npusoxy
&= 7 Kyrumk ~~ Taiixa a M6 (4 urr.)
o pr—y=—y— 7 Taiixa reunra Jires
et &
1 2
]
|
]
5 =
s "-.Z Hanpsimua peiika
) n_ n___
Teunr M8 x 16 My (2 wr.) y
Taiika M8 (2 wt.) ‘J
)
S J
~ _
Ipusix
Puc.d4..

20



UA

12. 3'emnaiite KpoHmMTEWHU i3 3amHIM KpimmeHHsSM. [lepeBipuTH UM peiika 3HAXOAUTHCS Ta TiH K BHCOTI IO
KPOHIITEHH Ha CTiHi Ta 30epiraeTbcs mapaieabHUN piBeHb 110 BiTHOMICHHIO JI0 MiAorH. B iHImoMy BHMaaKy
HOTPIOHO BiZIPETyINIIOBaTH BUCOTY;

13. TIpocBepmiIiTh OTBOPH B CTEIi JJIs1 KPOHIITCHHIB.

14. Jnst MOHTaXy LIEHTPAJILHOI MiIIOPH ISl pEHKH CITiT TOBTOPUTH IyHKTH 10-12.

MOHTAX 10 BOPIT

1. 3'enHaiiTe KpimIeHHs 31 MITOKOM Ha HaNpsMHINA MIMHI. BCTaHOBITH KpiruleHHs Tak, o0 OTBIp Ui Tpoca
aBapiifHoro 3aMka OyB 3I1iBa;
2. 3axpwuiiTe BopoTa i MiBEIITh 10 HUX KApPETKY;
3. BcTaHOBITH KpiIUIEHHS Ha BOPOTaX BIAMOBIAHO /10 TakuX BuMor (Puc.5):
KPIMJIEHHS /10 BOPIT IIOBHHHE 3HAXOAUTHCH TOYHO Ha OAHIN OCI 3 MO3J0OBKHBOIO BiCCIO IIIMHHY;
b. BigcraHp MiX BICCIO OTBOpIB HAa KpIIUIGHHI Ta HIDKHIM KpaeM KPOHINTEHfHA HE IOBHHHA
nepesumryBard 20 cm (40 cM — npu BuKopucTaHHI L-mmogiOHOTO Bakesns);
C. KyT MK IITOKOM Ha IIIMHI Ta CaMO0 LIMHOI He TOBUHEH nepeBuiyBary 30 rpaaycis;

4. BpaxoBylouu BUILIEBKa3aHi MapaMeTpH, IPOCBEPAIUTH OTBOPH Y BOPOTAX 1 IPUKPYTITh A0 HUX KPIIUICHHSI.

/=4 lnynbka

MpaAme nneve

" " L-nogi6He nneve

[BepHWiA KpoHLWTENH

Puc.5.

EJIEKTPUYHE HIAK/JIIOYEHHA

[Tig yac poOOTH 3 €TEKTPOHHOIO TUTATOI0 000B’I3KOBO TOTPUMYHTECS paBUII Oe3meKn. [l miqKTFoYeHHS
MIPUBOY MOTPiOHA OKpeMa po3eTKa 3 3a3eMIICHHSM.

JI1st I IKOTIOIeHHS OATKOBHX IIPUCTPOIB IepeabadeHi okpeMi BXoau. IXHIo cxeMy moka3aHo Ha Puc. 6.
[ToTpiOHO BUKOPUCTOBYBATH OKPEMI IyYKH JUIsi CUJIIOBHX Ta CUTHAJIBHUX MIPOBOJIIB, HAIPUKJIA, i/ 4ac

BCTAHOBJICHHS (POTOECJIEMEHTIB, 100 YHUKHYTH TEPEIIKO/.
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Puc.6.

ITPOI'PAMYBAHHA

[Ticnst 3aBepiIEHHS MOHTaXKy MOXKHA IIPUCTYIIATH JI0 IIPOrpaMyBaHHs pOOOTH aBTOMaTHKH.
[IporpamyBaHHSI BUKOHYETHCS 3a JJOIIOMOTOIO KHOIIOK, PO3TAIlIOBAaHUX Ha Kopiryci npuctporo. [lponec onncannit
y TaOIUII HIDKYE.

YBATA: nporpamMmyBaHHS IPHUBOAY CIIiJ TPOBOJUTH IPH 3aKPUTUX BOPOTaX.

Ha xoprryci posmimeno 4 kaonkun: DOWN, UP, CODE i SET

[Ticnst BcTAaHOBJIEHHS! KpaiHIX MOJIOXKEHb MTPUBOAY (AMB. M. 1) HEOOXiHO JOATKOBO BCTAHOBUTH
MEXaHIYHUI CTOMOp Ha Hanpasisitodii. [Ipy KOX)KHOMY MOBHOMY BiZIKDHTTI BOPIT Bi30K IIOBHHEH ylapsiTHCS 00
ueit cronop. Moro ci1if BCTAHOBUTH KOPCTKO, 0O YHUKHYTH 3CYBy B MOMEHT KOHTAKTY 3 BiskoM. Hukue
MIOIaHO 1HCTPYKIIIO 3 MOHTAXKy CTOIIOpa Ha HAIPaBIISIOYiN:

1. BuzHauMTH Miclie BCTAHOBIICHHS CTOIIOPA Ta BCTABUTH HOTO B HANPABIISAIOUY, HE 3aTATYIOUH.

2. EnexTpoHHO BCTaHOBHUTH KpaiHi monoxkeHHs. IloBHiCTIO BikpuTH Bopota. [locyHyTH cTOTIOp /10 Bi3Ka TaK,
00 BiH TOpKaBcs HOTo.

3. Cnouatky 3artsarHyTd rBUHT M6*10, a motim 3artsaraytu 2 rBUHTH M6*14. IlepexoHarucs, mo CTOmoOp HE

3CYBAETHCS MTPU 3ITKHEHHI 3 BI3KOM 1 IIIBHO PUTUCHYTHIT JI0 HAIIPABIISFOYO].

Nr. Taéauust nporpaMmyBaHHsI JAucnnei

1. ITinroToBKa

3akputH Boporta. KapeTka moBuHHA OyTH MOPYY i3 BOPOTAMH.
1.1. | YBATA: YneBHiThCH, 1[0 JAHIIOT OAATHYTHH Ha BCi LIecTepHi Ta
NPABUJIbHO HATATHYTHIA.
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VYBIMKHITh IPUBiJ. 3arOpUTHCS JIaMIIa, JUCIUICH OYHE 3BOPOTHHIA

1.2. o
BIUTIK Bix 99 mo 11. 11
[ |
13 [Ticnst 3aBepiIeHHS 3’ IBUTHCS CUMBOII [- -]. MOXHa movaTu
- -
" | mporpaMyBaHHs.
2. HanamTyBaHHs KpaiiHiX M0JI0KeHb BOPIT
2.1. | Harucuite SET, moku He 3’siBuThes Pl P "
2.2. | e pa3 narucuits SET — 3’sButhcst OP (BepxHs Mexa) S
2.3. | Knonkoto UP BCTaHOBITh BEpXHE IOJIOKEHHS
2.4. | 30epexenHs BepxHboi Mexi kHonkoro SET — mepexin 1o HUKHBOT E "- i
2.5. | Knonkoro DOWN BCTaHOBITE HUKHE MTOJIOKEHHS
. N o
2.6. | 30epertH, nprcTpili BUKOHAE TECTOBUH ITUKIT Far E
2.7. | Kineup HamamtyBaHHI MEX [- -] - -
3. IIporpamyBaHHs NyJbTa
3.1. Harucuite CODE, Ha quciiiei nosBuThCs Su S U
HaruchHyTn nBidi KHONKY Ha myisTi. Skimo Su 6auMae — myssT
3.2. | 3amporpamoBaHo. PekoMeHyeEMO HE BUKOPUCTOBYBATH 4 KHOIKY Ha
MyJBTI
3.3. | CumBon [- -] miciss CODE o3Hauae: nmam’sith 3anoBHeHa (20 mysbTiB). -
4. Bupasiennst nyabTiB
4.1. | Harucuite CODE Ta yrpumyiite — 3’sButhes dL S '
4.2. | CumBoll [- -] 03Ha4a€: Mam’sITh OYUIICHO. - -
5. Pery/iloBaHHsI CHJIH 3aKPUTTH
5.1. | Yrpumyiire knonky SET, noku Ha qucmiiei He 3'sButbes cumBon P1 P "
5.2. | Haruchits knonky UP, mo6 nepeiitu 1o myHkry P2 Pe
53 Harucuits SET, 3’saButhcs 3Hauenns F5 — 1e morouna cuia F S

3aKpUBAHHSA

23

UA



UA

Bcranosite 6axxany cnity 3akpuBaHHsa kHonkamu UP a6o DOWN B
mianasoni Bix F1 o F9

5.4. . . . . ;
YBara: nicis 3MiHM TapaMeTpa MepeBipTe KOPEeKTHICTh POOOTH F [}
MIPUCTPOIO /

6. YBiMKHeHHs ()oTOEIeMEeHTIB (ONUiOHAJIbHO)

6.1. | Yrpumyiite SET, nmoku =e 3’sButhes P1 P ll

6.2. | Aeiui Hatucuite UP, m006 nepeiitu no P3 P 3

6.3. | Harucuite SET — 3’siButhest HO (poToenemeHTH BUMKHEHO) HS

6.4. | Beranosits H1, mo0 yBiMKHYTH po0OTYy (hOTOEIEMEHTIB H "

6.5. | Harucuite SET, 11106 30epertu mapamerp.

7. DyHKIiA ABTOMATHYHOTO 3AKPHUTTHA

7.1. | Yrpumyiite SET, noxu e 3’ ssutbest P1 P "

7.2. | Tpuui Hatucuite UP, m100 nepeiitu 1o P4 P q

7.3. | Harucuite SET — 3’BUTBCS aKkTyaJlbHE HaJAIITyBaHHS b 3
Knagimamu UP Ta DOWN MoxHa HaialiTyBaTy yac aBTOMaTHYHOTO

7.4. | 3akputts BopiT. Yac BHCTaBIsIETHCS B diama3oHi Bix b0 1o b9, e b0 — bg
BUMKHEHO, b9 — 60 cek.

7.5. | Harucuits SET, 1106 36epertu napamerp.

VYBAT'A: lana ¢pyHkuisi npanioe Jauine Npy BiAKPpUTHX BopoTax. Pekomengyemo
BHKOPHCTAHHSA ()OTOCJIEMEHTIB.
8. BiokyBaHHs KJIaBill myJabTa
8.1. | Yrpumyiite SET, moxu He 3’sButhes P1 P 'l
8.2. | Yorupu paszu narucHits UP, mo6 nepeiitu no P5S P 5
!

23 Harucuite SET — 3’sBUTBCS akTyalbHE HaJaIITyBaHHS. 3aBOJICHKI L c
" | manamrrysanus: ul — BUMKHEHO, Lc — ONOKYBaHHS KHOIOK MyJIbTa !
9. Buxin STOP

9.1. | Yrpumyiite SET, noxu He 3’ sButhcest P1 P "

9.2. | I’stp pasie HatucHiTH UP, mo6 mepetiti 1o P6 P 6

24




UA

Haruchite SET — 3’SBUTbCS aKTyalbHe HaJAIITYBaHHS. 3aBOJCHKI D‘E
9.3. | nanamwryBannsi: d0 — kontakr STOP B pexumi NO, dl — koHTakt I
STOP B pesxxumi NC. Harucuits SET, 1106 30epertu napamerp. d []
9.4. | 3aBonceke HamamTyBaHHA 11e dO D‘E
10. Pexxum HU3BKOTO €JICKTPOCIIOKUBAHHS
10.1. | Yrpumyiire SET, noku He 3’ ssButhest P1 P 'l
10.2. | licte pasis HatucHiTs UP, m106 nepetita 1o EO UII
Bino6pasursest nociinoBHicts “d0-d1-d2”. BuxopucToByi#iTe KHONKH
UP a6o DOWN, n1o6 Bubparu notpioHe HanamryBanHs: d0 - pexum
103, | F¥SBKOTO CHEPIOCHOXHBAHHS BHMKHEHO. dl - mepexoguTts y pexum i1
" | uu3bkorO eHeprocnoxkuBaHHsa uyepe3 1 XB Oe3misnbHOCTI (3aBOICHKE (N ]
HanamTyBaHHs). d2 - [EpeXOOUTh Yy  PEXKUM  HU3BKOTO 8
€HeprocroxuBaHHasg yepe3 10 xB Oe3IisTBHOCTI d
10.4 [Micns BubOpy morpibHOro mapamerpa HaTucHITH KHONKy SET, mioro
" | migreepauTH HanamITYBaHHS
JBUryH mocTadaeThcs 3 3aBOLY 3 YBIMKHEHHM DPEXHMOM HH3BKOTO
eHeprocniokuBanus (pexxum “d1”). Ilicis 1 XxBunmHHM Oe3misUTBHOCTI /
10.5. | nBUryH aBTOMaTH4YHO TIEPEXOMUTh Yy WEeH pPEXHUM, BIIKIIOYAaI0un O‘ []

xusieHHs 24V DC. B pesysbrari MiAKIIOYEHI akcecyapH IepecTaHyTh
MIpaIoBaTH

[NomepemkeHnsa: Tmepex BCTAHOBICHHAM OyIb SKHMX akcecyapiB OOOB’S3KOBO BHUMKHITH PEKUM

HusbKoro eneprocnoxusanus (EO - d0), iHakie BOHM He IpafoBaTUMYTh HAJIC)KHUM YHHOM

KOPUCTYBAIIBKI A11

OBCJYT'OBYBAHHA

BIICBHUTUCH, IO BOPOTa BiHKpI/IBaIOTLCH IJIaBHO, 0e3 3yCWJIb Ta pI/IBKiB.

PexomeHtyeThCsl TPOBOANTH TEXHIYHE 00CITyTOBYBaHHS KOXHI 6 MicsawiB. [Tix yac nepeBipku ciin

HO,I[aTKOBO HepeBipI/ITI/I, Y{ BCl Fraiik¥ Ta TBUHTH HAJIEKHUM YHHOM BaTHFHyTi Ta HE MOCIa0UINCh y

nporeci excruryarantii. [lepeBiputy BCi eleKTpo3’eqHaHHS Ha HaiHHICTD, BIACYTHICTH ITOIIKOIKECHD Ta

HasBHICTH KOHTAKTY.

HECITIPABHOCTI, ITPUYUHU, PILHEHHA

Takox cii nporectyBatu poOoTy (hOTOEIEMEHTIB Ta (YHKIIIO BUSABICHHS NEPEIIKOI.

IIpodaema MoxauBa NpuYMHA

Pimenns

Hagro ryuna po6ora mexanismy | CnaOke HaTSTHEHHS JaHIIOTa

JIAHITIOT

[lepeBipurH # 3a moTpeOu HATITHYTH
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[IpuBix He pearye Ha MyJbT,
J1aMIia He CBITHThCS

Hewmae xxuBnenns

3ropis 3amo0ikHUK
HenpaBunbHe miaKIFOYeHHS
JKUBJICHHS

[TepeBipUTH KUBICHHS
[lepeBipuTH/3aMiHUTH 3aMTO01KHUK
IlepeBipuTH MPaBUITBHICTH

M AKITFOUEHHS

[puBia He pearye Ha MyJbT, HA
muctiiei Bimoopaxaersest H abo L

HenpaBuibHi HanamTyBaHHSI
KIHIIEBHX MOJIOXEHb

3aHOBO 33/1aTH KpaifHi MOIOKEHHS

Bopora Bce 11e He npaloTh
TiCTIsl BCTAHOBIIEHHS KpaiHiX
MOJIOKEHB

HempaBmibHo 30epexeri Mexi
(ma nucruei [- -])

[lepemporpamyBary MeXi: CIIOYaTKy
BEPXHE MOJIOKEHHSI, TIOTIM HUKHE

ITynsT He mpartoe

[TynbT HE 3amporpaMoBaHMiA
Pozpsiokena barapetika

3anporpamMyBaTy IMyJIbT
3aMiHuTH Oarapeiky

Bopora BigkpuBaroThCs, ane He
3aUMHAIOTHCS

VBiMKHeHi poToeneMenTH, xoua
BOHH HE BCTAHOBJICHI
[epemxona B 1moJTi TaTYNKiB
HecmnpasHicTh ¢oToeneMeHTiB

[lepeBiputn HamamtyBaHHs (IUB. 1. 6
y TaOuII)

YreBHHUTHCS, IO HIYOTO He OJIOKYE
MIPOMEHi

ITepeBiputn a60 3aMiHUTH
(dhoToenemenTu
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TABLE OF CONTENTS

This manual has been prepared by the manufacturer and forms an integral part of the product. It contains
all the necessary information regarding:
e safety issues to which installers must pay particular attention;
e safety issues to which installers must pay particular attention;
e  correct installation of the device;
e adectailed description of the operation and limitations of the device;
e  proper use under safe conditions.
The information contained in this manual must always be observed to ensure personal safety, economical
operation, and a long service life of the product. All instructions regarding proper use and accident prevention

must be read and understood.
FOREWORD

Safety warnings must be observed in order to avoid danger during assembly, installation, and testing of
the device. First of all, this instruction manual must be read carefully. All instructions should be kept nearby for
reference during operation and maintenance.The data provided are for guidance only. The manufacturer shall not
be held responsible for inaccuracies in this manual resulting from printing or transcription errors. The company

reserves the right to make changes aimed at product improvement without prior notice.
WARNING

Before installing the device, carefully read the instructions. Incorrect installation may be seriously
dangerous. All installation instructions must be strictly followed.It is recommended to comply with applicable
safety regulations, work in a well-lit area, use appropriate personal protective equipment as required (safety
footwear, goggles, gloves, helmet), wear close-fitting clothing, and follow protection rules regarding moving

parts in order to minimize the risk of injury — crushing, impact, or cuts.
PRODUCT DESCRIPTION

The Steelon GN 600/800/1000 drive unit is designed for opening and closing sectional and up-and-over
garage doors.The manufacturer shall not be held liable for any consequences resulting from improper or

unintended use of the drive unit.

MAIN FEATURES AND FUNCTIONS OF THE DRIVE UNIT

e Fire-resistant housing;

e LED lighting;

e  Soft start and soft stop;

e  Overload protection;

e Possibility to program up to 25 remote controls;
e Automatic closing function;

e Adjustable closing force.
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TECHNICAL SPECIFICATIONS

Parameters / Model GN 600 GN 800 GN 1000
Power supply 230 VAC 230 VAC 230 VAC
Pulling force 600 N 800 N 1000 N
Motor 24/230 V 24/230 V 24/230 V
Maximum door height 24 m 2,4 (2,7) m 2,4(3)m
Maximum door leaf area 9 m? 12 m? 15 m?
Duty cycle 7 cycles/hour 7 cycles/hour 12 cycles/hour
Temperature range -20°C-+50°C -20°C-+50°C -20°C-+50°C
Lamp lighting time 180 s 180 s 180 s

INSTALLATION

REQUIRED TOOLS

GENERAL INFORMATION

Before installing the drive unit, check that the garage door meets the following criteria:
e The door parameters comply with the technical specifications of the selected drive unit;
e The door complies with EN 12604 and EN 12605 standards;
e The door must not jam or move with excessive force;
e The drive unit must not be installed on doors with bent or deformed guide rails;

e  Check the technical condition of all door components;
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e  Verify that the door height is sufficient. In the closed position, the top roller must be located in the
horizontal part of the guide rail;
e  Select the appropriate rail length based on the formula: door height + 90 cm;
e Ensure that the ceiling structure is sufficiently strong.
Before installing the drive unit, the electrical wiring must also be properly prepared. Relevant information
can be found in the section “Electrical Connection.” After completing the installation, check the correct operation

of the system and ensure that no wires or other objects come into contact with moving parts.

RAIL INSTALLATION

If the user has a one-piece guide rail, proceed to step 2.If the rail consists of two parts, first connect the
ends using the central connector. Insert the ends until they meet approximately in the middle of the connector.
Do not use additional tools that could damage or deform the rail or the connector.

The drive unit must be installed at the opposite end of the rail, opposite the drive coupling.

Secure the front mounting bracket to the drive head, then carefully tension the chain.

WARNING: Excessive chain tension may cause damage to the coupling or the drive unit.

Place the rail on its side and slide the trolley toward the drive coupling.

Adjust the tensioner. The chain is considered properly tensioned when, in this position, its upper loop in

the middle of the rail is approximately centered within the rail cross-section.

DRIVE UNIT INSTALLATION

To install the drive unit, proceed as follows:
1. Holding the drive unit parallel to the longitudinal axis of the rail, connect the drive shaft to the coupling
on the rear mounting bracket of the rail.
2. Install the special bracket on top of the rail.
3. Connect the drive unit to the bracket using the supplied screws and nuts. The drive-to-rail mounting

diagram is shown in Fig. 4.

WALL MOUNTING

Secure the fully assembled rail with the drive unit to the ceiling as follows:
1. Measure the width of the door and mark a vertical line on the lintel at the center of the door width.
2. Determine the maximum height of the moving parts of the door (as shown in Fig. 1). Draw a horizontal
line corresponding to this height so that it intersects the previously marked vertical line.
3. Position the mounting bracket on the lintel so that the vertical line passes through its center and the

lower edge of the bracket is 40 mm above the horizontal line. Mark the mounting holes on the lintel.
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highest point highest point

scctional garage door up-and-over garage door

Fig. 1.

Center of the gate

Cb Wall bracket

1
1
O O
Lower edge of the bracket
X £
| £| Highest moving point of the door
. 3 / gate
Fig. 2.

Mark the mounting holes for the bracket on the lintel.

Drill the holes in the lintel and secure the bracket.

Attach the drive unit to the rail as shown in Fig. 4.

Place the rail with the attached drive unit on the floor. It is recommended to place cardboard or
polystyrene foam underneath the drive unit for protection.

Secure the front part of the rail to the bracket.

Fig.3.
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9. Raise the rear part of the rail to align with the bracket. Additionally, the rail should be parallel to the
floor (Fig. 3). If the automation is being installed directly on the ceiling, please proceed to step 13.

10. Measure the distance from the ceiling to the axis of the screws.

11. Measure the same distance on the brackets included with the rail kit. The measurement should be taken

from the first hole. At the measured point, the bracket must be bent at a 90° angle.

r< & Mounting bracket

i M8 x 16 mm screw (x2)
? |, Q|- MS screw nut (x2)

= -y L= -y Drive head bracket
R S e ) -
L:E_ﬁé -'__E:CT_;.?E’_T@__:J“ -:Ang]e bracket A ey M6 screw nut (x4) 4 _.L 2o
== | =\ =\
£57, L
- Steel guide rail t
<— -
n - A
[ I
MB8 x 16 mm screw (x2) )
MBS screw nut (x2) ‘J
]
- drive head
Fig.4.

12. Connect the brackets to the rear mounting. Check that the rail is at the same height as the wall bracket
and remains parallel to the floor. If not, adjust the height accordingly.

13. Dirill holes in the ceiling for the brackets.

14. To install the central support for the rail, repeat steps 10—12.

GATE MOUNTING

1. Connect the mounting bracket to the rod on the guide rail. Install the bracket so that the hole for the
emergency lock cable is on the left;

2. Close the door and bring the trolley toward it;

3. Install the bracket on the door according to the following requirements (Fig. 5) :

a. The door bracket must be exactly aligned with the longitudinal axis of the rail;
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b. The distance between the axis of the holes on the bracket and the lower edge of the bracket must
not exceed 20 cm (40 cm when using an L-shaped lever);
c. The angle between the rod on the rail and the rail itself must not exceed 30 degrees.

4. Considering the above parameters, drill the holes in the door and attach the bracket.

wf - I 13
7 Trolley 0
Yy 1 Ly
- f 1 e
& .
& Straight arm
— -~ L-shaped arm

Door bracket

Fig.5.

ELECTRICAL CONNECTION

When working with the control board, all safety regulations must be strictly observed.A separate
grounded power outlet is required for connecting the drive unit.Separate inputs are provided for connecting

additional devices. Their wiring diagram is shown in Fig. 6.Separate cable bundles must be used for power and

signal wires (for example, when installing photocells) in order to avoid interference.

Battery backup

Phaoto baam
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PROGRAMMING

After completing the installation, you may proceed with programming the automation system.

EN

Programming is carried out using the buttons located on the housing of the device. The process is described in

the table below.

buttons on the housing: DOWN, UP, CODE, and SET.A fter setting the limit positions of the drive unit (see

WARNING: The drive unit must be programmed with the door in the closed position.There are four

point 1), a mechanical stopper must also be installed on the guide rail. Each time the door is fully opened, the

trolley must come into contact with this stopper. The stopper must be firmly secured to prevent it from shifting

upon contact with the trolley.

Below are the instructions for installing the stopper on the guide rail:

1. Determine the installation location of the stopper and insert it into the guide rail without tightening it.
2. Set the limit positions electronically. Fully open the door. Move the stopper toward the trolley until it
touches it.
3. First tighten the M6x10 screw, then tighten the two M6x14 screws. Ensure that the stopper does not
move when the trolley makes contact and that it is firmly secured to the guide rail.
Nr. Programming Table Display
1. Preparation
Close the door. The trolley must be positioned close to the
1.1. door. WARNING: Make sure the chain is properly engaged on all
sprockets and correctly tensioned.
Switch on the drive unit. The lamp will light up, and the display will 99
1.2. .
start counting down from 99 to 11. T |
[ ]
13 After completion, the symbol [- -] will appear. Programming can now
e begin.
2. Setting the Door Limit Positions
2.1. Press SET until P1 appears on the display P ll
2.2. Press SET again — OP (upper limit) will appear. S
2.3. Use the UP button to set the upper position.
94 Save the upper limit by pressing SET — the system will switch to setting i~

the lower limit.

B 5]
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2.5. Use the DOWN button to set the lower position.
0P
2.6. Press SET to save — the device will perform a test cycle. Faril
2.7. End of limit setting — the display shows [- -]. -
3. Remote Control Programming
3.1. Press CODE — Su will appear on the display. S (W)
Press the button on the remote control twice. If Su flashes, the remote
3.2. has been successfully programmed.
It is recommended not to use the 4th button on the remote control.
13 The symbol [- -] after pressing CODE means: memory full (20 remote ]
e controls).
4, Deleting Remote Controls
| | Su
4.1. Press and hold CODE — dL will appear on the display. N
L
4.2, The symbol [- -] means: memory cleared. - -
5. Adjusting the Closing Force
5.1. Press and hold SET until P1 appears on the display. P l'
5.2. Press UP to move to parameter P2. Pe
5.3. Press SET — F5 will appear (current closing force value). F S
Set the desired closing force using the UP or DOWN buttons within the F 9
5.4. range F1 to F9.Warning: After changing the parameter, check that the i
device operates correctly. F ]
6. Enabling Photocells (Optional)
6.1. Press and hold SET until P1 appears. P "
6.2. Press UP twice to move to P3. P3
6.3. Press SET — HO will appear (photocells disabled). HS
6.4. Set H1 to enable photocell operation. H "
6.5. Press SET to save the parameter.
7. Automatic Closing Function
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7.1. Press and hold SET until P1 appears. P "
7.2. Press UP three times to move to P4. P q
7.3. Press SET — the current setting will appear. b 3
Use the UP and DOWN buttons to set the automatic closing time.
The time range is from b0 to b9, where:
4. | b0 - disabled b
b9 — 60 seconds
7.5. Press SET to save the parameter.

WARNING: This function works only when the door is open. The use of photocells is

recommended.
8. Remote Control Button Lock
8.1. | Press and hold SET until P1 appears. P "
8.2. | Press UP four times to move to P5. P S
Press SET — the current setting will appear.
Factory settings: L c
8:3. uL — disabled !
Lc — remote button lock enabled UL
9. STOP Input
9.1. | Press and hold SET until P1 appears P l'
9.2. | Press UP four times to move to P6. P 6
Press SET — the current setting will appear.
Factory settings: 'y
| ou
9.3. | d0— STOP contact in NO (Normally Open) mode I
d1 — STOP contact in NC (Normally Closed) mode d []
Press SET to save the parameter.
o ]
9.4. | The factory default setting is d0. L
10. Enter low power mode
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10.1. | Press and hold the SET button until the display shows “P1” P 'l
102 Press the UP button 6 times to display “E0”, then press the SET button M
" | to enter low power mode o
The sequence “d0-d1-d2” will be displayed. Use the UP or DOWN
buttons to select the desired setting: dO - low power mode disabled
10.3. | (accessories will function correctly). d1 - enters low power mode after 1 S
minute of inactivity (factory default setting). d2 - enters low power
mode after 10 minutes of inactivity d 8
10.4. Aftér selecting the desired option, press SET button to confirm the
setting
The motor comes from the factory with the low power mode enabled
10.5 (mode “d1”), after 1 minute of inactivity, the motor automatically enters d ]
" | this mode, cutting off the 24V DC power supply. As a result, the !
connected accessories will stop working.
Warning: before installing any accessories, it is mandatory to disable the low power mode;
otherwise, they will not function correctly

USER OPERATIONS
MAINTENANCE

It is recommended to perform maintenance every 6 months. During inspection, ensure that the door opens
smoothly, without excessive force or jerking movements.

Additionally:

Check that all nuts and screws are properly tightened and have not loosened during operation.
Check all electrical connections for reliability, absence of damage, and proper contact.

Test the operation of the photocells and the obstacle detection function.

TROUBLESHOOTING - CAUSES - SOLUTIONS

Problem

Possible Cause

Solution

Mechanism operates too loudly

Chain tension too loose

Check and tighten the chain if
necessary

Drive does not respond to remote,
lamp does not light

No power supply
Blown fuse
Incorrect power connection

Check the power supply
Check/replace the fuse
Verify correct wiring

Drive does not respond to remote,
display shows H or L

Incorrect limit position settings

Reset the limit positions

Door still does not operate after
setting limits

Limits saved incorrectly
(display shows [- -])

Reprogram limits: first upper position,

then lower position

Remote control does not work

Remote not programmed
Battery discharged

Program the remote
Replace the battery

Door opens but does not close

Photocells enabled but not
installed

Check settings (see section 6 in
programming table)
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Obstacle in sensor field
Photocell malfunction

Ensure nothing blocks the beam
Check or replace photocells
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Importer:

Data wydania

instrukcji:

Navoks Sp. z 0.0.
ul. K.K. Baczynskiego 9a,
35-210, Rzeszow, Polska
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